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RoboMaster 2021“疆来计划”活动笔试题目

整体能力考核点
①、有独立搜索信息的意识，能判断信息来源的可靠性，会在官方网站找寻自己需要的信息和数据；
②、对EP的基本知识有基础的了解；
③、能读懂图形化编程的代码；
④、能自主完成和大师之路难度级别相同的任务；
注：如下题目均可通过上网搜索相关学习资料，短时间学习，获取相关知识来解答。

1、根据麦轮转动方向分析，机器人前进方向是？
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2、请简单介绍下什么是阻塞型模块，什么是事件触发模块；
	



3、使用 [image: ] 模块读取视野内的5个视觉标签时，一共会返回多少个数据；
	



[image: ]4、这图代码有什么问题？






	



5、请简述TOF模块测距的原理；

	



6、从上到下，四个引脚的定义分别是什么？
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[bookmark: _GoBack]7、下图是一个经过改装、能够探测温度、湿度和烟雾浓度的步兵机器人，请简述其工作原理，尤其是数据和信息从采集到显示的过程；
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8、假设你在使用EP机器人，此时你的视野中出现了一个视觉标签，情况如图，请用图形化编程写一段程序判断标签与自己的距离，请写出程序的思路和数学的推导过程，如果条件允许附上代码的截图；
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